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Sterowanie procesami dyskretnymi
Instrukcja I

,CODESYS Symulacja cz. 2”



1. Zadania

Na oceng 3.0:

1. Utworzenie i uruchomienie na symulacji wykonanej na poprzednich zajeciach
sterowania wagonikami uwzgledniajacego dwa fragmenty programu dziatajace
rownolegle (w tym przynajmniej jedno za pomoca koniunkcji). Przy uwzglednieniu
nastepujacych wymagan:

1. Kazdy wagonik powinien porusza¢ si¢ z inng predkoscig. Dodatkowo jazda
w prawo oraz w lewo dla jednego wagonika rowniez powinna odbywaé sie¢
Z r6znymi predkosciami.

2. Po kazdym dojechaniu do krancéwki, gdy wystepuje mozliwos¢, ze wagonik
bedzie czekat na dokonczenie ruchu innego wagonika nalezy wyzerowac jego
predkosc.

Na ocenge 4.0:

2. Rozbudowa¢ program z zadania 1 dodajac bloki czasowe co najmniej w dwoch
sytuacjach:
1. Opodznienie startu wagonika o okreslony czas
2. Jazda w danym kierunku cyklicznie z przerwami, np. 1s jazda, 2s posto;.
3. Zmniejszenie predkosci wagonikéw tuz przed dojazdem do krancowki na podstawie
odczytu potozenia wagonika.

Na ocene 5.0:

4. Rozbudowa zadania 3 0 rozpoznanie sytuacji gdy jeden wagonik wyprzedza drugi
podczas jazdy w tym samym kierunku. W tym celu nalezy doda¢ obstuge przycisku,
ktory zmieni predkosci wagonikow, tak aby wystgpita sytuacja wyprzedzenia jednego
z nich przez drugi (pod warunkiem naci$niecia przycisku odpowiednio wczesniej).
W zaleznosci od tego, czy dojdzie do wyprzedzenia, czy nie, dalsze sterowanie powinno
przebiega¢ odmiennie.



